LINEARNI JEDNOTKY
CTV 200

Technické udaje

Zakladni technické parametry

Maximalni pripustné zatizeni

Délka voziku Dynamicka j Dynamické momenty

Linearni 2 Momenty
jednotka unosnost
CIN]
CTV 200 S 49600 3220 450 900 10000 24610 1600 450 308 31 P 2000
CTV200L 255 99200 6445 8680 8680 20000 51540 3350 4550 1750 6,21 1825

' Pro délky presahujici uvedené hodnoty kontaktujte nase technické oddéleni.
Hodnoty maximalniho zdvihu neplati pro moduly s vice voziky.

Provozni teplota ~ 0°C ~+60°C

’ Pracovni cyklus 100%
0 Doporuc¢ené maximalni hodnoty zatizeni.

Vsechna data statickych a dynamickych momentt
a unosnosti uvedena v tabulkach jsou pouze
teoreticka. Na vyse uvedené hodnoty nebyl vztazen
provozni koeficient Zivotnosti.

Ten zalezi na zpusobu usazeni linearnich jednotek
v provozu. Zahrnuje jistou provozni bezpec¢nost.
Doporucujeme pfi vypoctech a navrzich hodnotu
tohoto koeficientu fv = 5,0.

Pro teploty mimo uvedeny rozsah
nas prosim kontaktuijte.

Modul pruznosti:
E =70 000 N/mm?

Technické parametry pro verzi se dvéma voziky

Provozni podminky

- Dynamické e T : Maximalni pfipustné zatizeni*
Linearni| Verze Ginosnost Sily Momenty
jednotka| vozikid CINI Mpx [Nml Mpy [Nm Mpz [Nm]
S2 99200 6440 49,6 x A 49,6 x A 20000 49230 3200 246 xA 10,0 x A
crvzm L2 198400 12890 99,2 x A 99,2 x A 40000 103000 6700 51,5 xA 20,0 xA

* A — Vzdalenost mezi voziky [mm]. Vice informaci na nasledujicich stranach.

0 Uvedené hodnoty jsou pouze informativni.
Presné hodnoty Ize vypocitat pomoci kalkulaniho nastroje
na webovych strankach spole¢nosti Unimotion.

Parametry kulickového Sroubu

Kulickovy | Max. rychl. | Max. rychlost | Krout. moment na

Max. opakova | Dynamicka | Max. ax. | Max. vstup.

L . ani = - o
otaceni posuvu' prazdno? Hi presnost® unosnost BS| zatizeni | krout. moment
. (Bez SA) Standard
rev/min mm/rev| Ma [Nm
[rev/min] [m/s] [mm/rev] | "i507 INm
32x5 2150 0,18 0,60 x nc 0,70 x nc 5 +0,02 +0,01 18850 18850 Sélfgi;W
Bez drézky .
CTV200 32x10 0,50 0,70 xnc 0,80 x nc 10 +0,02 +0,01 37000 29600 273 20
32x20 3000 1,00 0,75xnc 0,85 x nc 20 +0,02 +0,01 22950 14800 "5
32 %32 1,60 0,80 x nc 0,90 x nc 32 +0,02 +0,01 15550 9240 Bez drézky 70

T Maximalni rychlost pojezdu zavisi na délce linearni jednotky, viz diagramy pro konkretni velikost linearni jednotky.
Pro dosazeni vy$sich rychlosti posuvu a zrychleni nez je v tabulce nas kontaktujte.

2 Uvedene hodnoty plati pro zdvihy (a vzdalenosti mezi voziky A) do 500 mm.
Hodnota krouticiho momentu naprazdno se zvysuje s prodlouzenim zdvihu (a s prodlouzenim vzdalenosti A).
nc — Pocet vozika

3 Pokud poZadujete matici kulickového Sroubu s predpétim vy$sim nez 2 % Cd, tak nas prosim kontaktujte.

4V piipadé pozadavku min. zdvihu pod uvedenou hodnotou, nas prosim kontaktujte.

Za ucelem zdokonaleni vyrobkd v tomto katalogu se specifikace mohou zménit bez pfedchoziho upozornéni. UNIMOTION
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LINEARNI JEDNOTKY
CTV 200

Technické udaje

Hmotnosti a momenty setrvacnosti

Hmotnost linearni jednotky* Moment setrvacnosti
Linearni jednotka
[kal ly [em‘] Iz [em]
CTV 200 S 15,4 + 0,031 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 3,11 x (nc - 1)
417,4 3007,3
CTv200L 23,8 + 0,031 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 6,21 x (nc - 1)

Linedm jednotka Kul. Sroub Hmotnost linearni jednotky*
[dxI] [10°5 kg m?]
32x5 21,17 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 0,20 x (nc - 1)
32x10 21,76 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 0,79 x (nc - 1)
TV 2

¢ 008 32x20 24,12 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) +3,15x (nc - 1)
32x32 29,04 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 8,07 x (nc - 1)
32x5 33,41 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 0,39 x (nc - 1)
32x10 34,59 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 1,57 x (nc - 1)

CTV200L
32x20 39,31 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 6,29 x (nc - 1)
32 x 32 49,12 + 0,069 x (absolutni zdvih + (nc -1) x A) + 16,11 x (nc - 1)

* Absolutni zdvih [mm]
A - Vzdalenost mezi voziky [mmj. Vice imormaci na nasledujicich stranach.
nc — Pocet voziku

o Vypocet hmotnosti nezahrnuje hmotnost motoru,
prevodovky, snimacl a upeviovacich prvka.

Priihyb linearni jednotky

Pevna-pevna montaz Pevna-volna montaz

Lp Lp ‘

& — maximalni prahyb linearni jednotky [mm]

dmax — maximalni pfipustny prahyb linearni jednotky [mm]
F — pusobici sila[N]

Lp — délka profilu bez podpory [mm]

o V pfipadé prekroceni hodnoty maximalniho pfipustného
prahybu & max, je nutné profil dodatecné podeprit.
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LINEARNI JEDNOTKY
CTV 200
Rozmeéry
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Absolutni zdvih

Prava strana (R)

Lv — Dlouhy vozik = 255 mm

o Voziky jsou propojené
galvanizovanymi plechy
o malé tuhosti.

- CTV200S CTV 200 L
130 305

Amin [mm]

* *
Lv — Kratky vozik = 80 mm 195 310
Alim [mm] 900 1075
nc — pocet vozikl
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LINEARNI JEDNOTKY

CTV 200
Rozmeéry
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